
 0.1

 1

 10

 100

 1000

 0.01  0.1

Ti
m

e 
to

 b
ui

ld
 li

ne
ar

 sy
ste

m
 (s

)

h

Q2xQ1
Q2xP-1
P1

+xP1
P2xP1
P2xP0

P2
+xP-1
(h-2)

 0.001

 0.01

 0.1

 1

 10

 100

 1000

 0.01  0.1

Ti
m

e 
to

 so
lv

e 
lin

ea
r s

ys
te

m
 (s

)

h

Q2xQ1
Q2xP-1
P1

+xP1
P2xP1
P2xP0

P2
+xP-1

(h-3.33)

(a) (b)


